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1 .一 种 球面 接头 ,其 特征 在 于 ,具备 : 

球 部 件 ; 

承 视 ,， 具 有 与 所 述 球 部 件 球面 接触 的 内 周 面 ， 

所 述 承 富有 具有 :保持 部 ,形成 所 述 内 周 面 并 具有 开口 部 ;和 连接 部 ,设置 于 所 述 保持 部 ， 

在 所 述 保持 部 配置 有 夹 紧 部 件 , 该 夹 紧 部 件 构 成 为 减 小 所 述 开口 部 的 空间 ,并 且 不 与 
所 述 球 部 件 抵 接 ， 

所 述 开 口 部 形成 于 所 述 内 周 面 中 的 作用 有 最 大 载荷 的 部 分 以 外 的 部 分 。 

2. 根 据 权 利 要 求 1 所 述 的 球面 接头 ,其 特征 在 于 ， 

所 述 承 离 的 所 述 保持 部 形成 为 C 字 状 , 所 述 夹 紧 部 件 构成 为 使 所 述 保持 部 的 两 端 部 接 


HE 


3. 根 据 权 利 要 求 1 所 述 的 球面 接头 ,其 特征 在 于 ， 
所 述 承 离 被 分 割 为 2 个 以 上 ， 
述 夹 紧 部 件 构成 为 ,将 被 分 割 了 的 所 述 承 离 连结 。 

4 .根据 权 利 要 求 1 一 3 中 的 任 一 项 所 述 的 球面 接头 ,其 特征 在 于 ， 

所 述 连接 部 形成 为 棒状 ， 

所 述 承 离 的 所 述 内 周 面 中 的 作用 有 最 大 载荷 的 部 分 是 位 于 所 述 连接 部 的 延伸 方向 的 
部 分 。 
5. 一 种 机 器 人 的 关节 构造 体 ,其 特征 在 于 ， 
具备 所 述 权利 要 求 1 一 4 中 的 任 一 项 所 述 的 球面 接头 。 

6 .根据 权利 要 求 5 所 述 的 机 器 人 的 关节 构造 体 ,其 特征 在 于 ， 
所 述 球面 接头 配置 为 ,所 述 开口 部 位 于 所 述 机 器 人 的 外 侧 。 
7. 根 据 权 利 要 求 6 所 述 的 机 器 人 的 关节 构造 体 , 其 特征 在 于 ， 
用 于 人 形 机 器 人 的 脚 躁 关 节 或 股 关节 。 


党 
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球面 接头 以 及 具备 它 的 机 器 人 的 关节 构造 体 


技术 领域 
[0001] “本 发 明 涉及 球面 接头 以 及 具备 它 的 机 器 人 的 关节 构造 体 。 


背景 技术 

[0002] ” 公 知 有 用 于 机 器 人 的 关节 构造 的 驱动 机 构 (例如 ,参照 专利 文献 1) ,专利 文献 1 中 
公开 的 驱动 机 构 例 如 是 用 于 驱动 人 形 机 器 人 的 脚 躁 关 节 等 关节 部 的 机 构 。 而 且 , 在 该 驱动 
机 构 中 ,构成 脚 踩 关 贡 的 第 一 连 杆 部 件 的 前 端 部 和 第 二 连 杆 部 件 的 基 端 部 通过 球状 接头 
(球面 接头 ) 连结 。 
[0003] ”专利 文献 1:W02017/094922 

[0004] ”然而 ,即使 是 上 述 专 利文 献 1 中 公开 的 驱动 机 构 , 有 机 器 人 的 载荷 施加 于 球面 接头 
而 产生 松动 的 危险 .有 具体 而 言 , 知 与 构成 球面 接头 的 球 部 件 球面 接触 的 承 窝 的 内 周 面 磨损 、 
或 填充 在 承 帘 内 的 润滑 脂 耗 尽 , 则 球面 接头 有 产生 松动 的 危险 。 


发 明 内 容 

[0005] ”本 发 明 是 解决 上 述 现 有 课题 的 ,其 目的 在 于 提供 一 种 如 下 的 球面 接头 以 及 具备 它 
的 机 器 人 的 关节 构造 体 , 即 、 若 产生 松动 , 则 通过 减 小 承 窒 的 内 周 面 的 曲率 半径 ,而 增 大 与 
球 部 件 的 接触 面积 ,从 而 能 够 消除 松动 ,或 者 能 够 抑制 松动 的 产生 。 

[0006] ”为 了 解决 上 述 现 有 课题 ,本 发 明 所 涉及 的 球面 接头 具备 : 球 部 件 ; 和 承 寅 ,具有 与 
上 述 球 部 件 球面 接触 的 内 周 面 ,上 述 承 富 具 有 :保持 部 ,形成 上 述 内 周 面 并 具有 开口 部 :和 
棒状 的 连接 部 ,设置 于 上 述 保持 部 ,在 上 述 保持 部 配置 有 夹 紧 部 件 , 该 夹 紧 部 件 构 成 为 减 小 
上 述 开口 部 的 空间 ,并 且 不 与 上 述 球 部 件 抵 接 ,上 述 开口 部 形成 于 上 述 内 周 面 中 的 作用 有 
最 大 载荷 的 部 分 以 外 的 部 分 。 

[0007] ”由 此 ,在 球 部 件 与 承 寅 内 周 面 之 间 , 即 使 产生 松动 ,也 能 够 消除 松动 ,或 者 能 够 抑 
制 松动 的 产生 。 

[0008] ”另外 ,本 发 明 所 涉及 的 机 器 人 的 关节 构造 体 具备 上 述 球面 接头 。 

[0009] ”由 此 ,在 球 部 件 与 承 寅 内 周 面 之 间 , 即 使 产生 松动 ,也 能 够 消除 松动 ,或 者 能 够 抑 
制 松动 的 产生 。 

[0010] ”本 发 明 的 上 述 目的 ,其 他 目的 ,特征 以 及 优点 在 参照 附 图 下 ,从 以 下 的 优选 实施 广 
式 的 详细 说 明 得 以 明确 。 
[0011] 根据 本 发 明 的 球面 接头 以 及 具备 它 的 机 器 人 的 关节 构造 体 ,在 球 部 件 与 承 富 内 周 
面 之 间 ,即使 产生 松动 ,也 能 够 消除 松动 ,或 者 能 够 抑制 松动 的 产生 。 


附 图 说 明 
[0012] ”图 1 是 表示 具备 本 实施 方式 1 所 涉及 的 关节 构造 体 的 机 器 人 的 概略 结构 的 示意 图 。 
[0013] ”图 2 是 表示 具备 本 实施 方式 1 所 涉及 的 球面 接头 的 机 器 人 的 关节 构造 体 的 概略 结 
构 的 立体 图 。 
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[0014] ”图 3 是 图 2 所 示 的 接头 机 构 的 后 视图 。 
[0015] ”图 4 是 图 2 所 示 的 接头 机 构 的 侧 视 图 。 

L0016] ”图 5 是 在 IV-IV 线 处 削 切 图 3 所 示 的 接头 机 构 而 得 到 的 剖 视 图 。 
[0017] ”图 6 是 表示 具有 本 实施 方式 2 所 涉及 的 球面 接头 的 接头 机 构 的 概略 结构 的 剖 视图 。 


具体 实施 方式 

[0018] ”以 下 ,参照 附 图 对 本 发 明 的 实施 方式 进行 说 明 。 此 外 ,在 所 有 附 图 中 ,对 相同 或 相 
当 的 部 分 标注 相同 的 附 图 标记 ,省 略 重复 的 说 明 。 男 外 ,在 所 有 附 图 中 ,摘录 并 图 示 出 用 于 
对 本 发 明 进行 说 明 的 构成 要 素 ,对 其 他 构成 要 素 , 有 时 省 略图 示 。 并 且 , 本 发 明 并 不 限定 于 
以 下 的 实施 方式 。 

[0019] (实施 方式 1) 

[0020] ”本 实施 方式 1 所 涉及 的 球面 接头 具备 : 球 部 件 ;和 承 帘 , 具 有 与 球 部 件 球 面 接触 的 
内 周 面 , 承 久 具有 :保持 部 ,形成 内 周 面 并 具有 开口 部 ;和 棒状 的 连接 部 ,设置 于 保持 部 ,在 
保持 部 配置 有 夹 紧 部 件 ,该 夹 紧 部 件 构成 为 减 小 开口 部 的 空间 ,并且 不 与 球 部 件 抵 接 , 开口 
部 形成 于 内 周 面 中 的 作用 有 最 大 载荷 的 部 分 以 外 的 部 分 。 

[0021] ”另外 ,在 本 实施 方式 1 所 涉及 的 球面 接头 中 ,也 可 以 承 窜 的 保持 部 形成 为 C 字 状 或 U 
字 状 , 夹 紧 部 件 构成 为 使 保持 部 的 两 端 部 接近 。 

[0022] “另外 ,在 本 实施 方式 1 所 涉及 的 球面 接头 中 ,也 可 以 构成 为 , 承 帘 的 内 周 面 中 的 、 作 
用 有 最 大 载荷 的 部 分 是 位 于 连接 部 的 延伸 方向 的 部 分 。 

[0023] ”在 本 实施 方式 1 所 涉及 的 机 器 人 的 关节 构造 体 中 ,具备 上 述 任 一 种 球面 接头 。 
[0024] “另外 ,在 本 实施 方式 1 所 涉及 的 机 器 人 的 关节 构造 体 中 ,也 可 以 构成 为 ,球面 接头 
配置 为 开口 部 位 于 机 器 人 的 外 侧 。 

[0025] “另外 ,本 实施 方式 1 所 涉及 的 机 器 人 的 关节 构造 体 也 可 以 用 于 人 形 机 器 人 的 脚 躁 
关节 或 股 关节 。 

[0026] ”以 下 ,参照 图 1 一 图 5, 对 本 实施 方式 1 所 涉及 的 球面 接头 以 及 具备 它 的 机 器 人 的 关 
节 构 造 体 的 一 个 例子 进行 说 明 。 

[0027] [机 器 人 的 结构 ] 

[0028] ”首先 ,参照 图 1 ,对 具备 本 实施 方式 1 所 涉及 的 关节 构造 体 的 机 器 人 的 结构 进行 说 
明 。 

[0029] ”图 1 是 表示 具备 本 实施 方式 1 所 涉及 的 关节 构造 体 的 机 器 人 的 概略 结构 的 示意 图 。 
[0030] 如 図 1 所 示 , 机 器 人 200 具 各 胴 体 201、 共 202、 一 対 診 203、203、 一 対 乃 204、204 以 及 
配置 在 胭 体 201 内 的 控制 装置 110。 腿 204 可 以 经 由 后 述 的 本 实施 方式 1 所 涉及 的 关节 构造 体 
100, 与 构成 胭 体 201 的 一 部 分 的 腰 208 连 接 。 

[0031] [机 器 人 的 关节 构造 体 的 结构 ] 

[0032] ”图 2 是 表示 具备 本 实施 方式 1 所 涉及 的 球面 接头 的 机 器 人 的 关节 构造 体 的 概略 结 
构 的 立体 图 .此 外 ,在 图 2 中 ,将 机 器 人 的 关节 构造 体 中 的 上 下 方向 .前 后 方向 以 及 左右 方 辣 
表示 为 图 中 的 上 下 方向 .前 后 方向 以 及 左右 方向 。 

[0033] ”如 图 2 所 示 , 本 实施 方式 1 所 涉及 的 机 器 人 的 关节 构造 体 100 具 备 第 一 连 杆 10、 第 二 
连 杆 20、 第 一 直 动 致 动 器 30A、 第 二 直 动 致 动 器 30B 以 及 关节 部 40。 
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[0034] ”第 一 连 杆 10 和 第 二 连 杆 20 经 由 关节 部 40 而 转动 自如 地 连结 。 而 且 , 在 本 实施 方式 1 
所 涉及 的 机 器 人 的 关节 构造 体 100 中 ,构成 为 通过 第 一 直 动 致 动 器 30A 及 第 二 直 动 致 动 器 
30B 进 行进 退 动作 ,而 第 二 连 杆 20 相 对 于 第 一 连 杆 10 相 对 地 摆动 。 

[0035] ”此 外 ,在 本 实施 方式 1 所 涉及 的 机 器 人 的 关节 构造 体 100 中 , 昌 采 用 了 第 一 连 杆 10 
构成 机 器 人 的 下 肢 部 分 ,第 二 连 杆 20 构 成 机 器 人 的 脚 的 部 分 ,关节 部 40 构 成 脚 踩 关节 的 方 
式 , 但 并 不 限定 于 此 。 

[0036] ”关节 构造 体 100 例 如 也 可 以 是 第 一 连 杆 10 构 成 机 器 人 的 胭 体 的 下 半身 部 分 (腰部 
分 ) ,第 二 连 杆 20 构 成 机 器 人 的 大 腿 部 分 ,关节 部 40 构 成 机 器 人 的 股 关节 的 方式 。 在 关节 部 
40 构 成 机 器 人 的 股 关节 的 方式 中 ,是 将 图 2 所 示 的 上 下 方向 颠倒 的 结构 。 

[0037] ”第 一 连 杆 10 具 有 :框架 部 件 11 ,形成 为 箱 状 ;安装 部 件 12 ,形成 为 长 方形 ;以 及 块 部 
件 13 ,形成 为 箱 状 。 安 装 部 件 12 设 置 于 框架 部 件 11 的 前 表面 的 下 端 部 。 块 部 件 13 设 置 于 框架 
部 件 11 的 后 表面 的 上 端 部 。 

[0038] “另外 ,第 二 连 杆 20 具 有 板 状 的 第 一 部 件 21、 和 柱状 (这 里 为 圆柱 状 ) 的 第 二 部 件 22。 
在 第 二 部 件 22 设 置 有 一 对 凸 缘 部 23A、23B。 
[0039] ”第 一 连 杆 10 和 第 二 连 杆 20 经 由 块 部 件 50 而 连接 ,具体 而 言 , 块 部 件 50 经 由 沿 着 前 
后 方向 延伸 的 第 一 轴 部 件 51 ,转动 自如 地 安装 于 安装 部 件 12 的 后 表面 的 下 端 部 。 另 外 , 块 部 
件 50 配 置 在 一 对 凸 缘 部 23A、23B 之 间 ,在 这 些 部 件 插 通 有 沿 着 左右 方向 延伸 的 第 二 轴 部 件 
52。 

[0040] ”由 此 ,第 二 连 杆 20 能 够 相对 于 第 一 连 杆 10, 相 对 地 绕 侧 倾 轴 (第 一 轴 部 件 51) ,以 及 
绕 俯 仰 轴 (第 二 轴 部 件 52) 摆动 。 

[0041] “另外 ,在 第 一 连 杆 10 的 框架 部 件 11 的 左 侧面 ,配置 有 第 一 直 动 致 动 器 30A。 相 同 地 ， 
在 第 一 连 杆 10 的 框架 部 件 11 的 右 侧面 ,配置 有 第 二 直 动 致 动 器 30B。 此 外 ,第 二 直 动 致 动 吉 
30B 与 第 一 直 动 致 动 器 30A 结 构 相 同 ,所 以 省 略 其 详细 的 说 明 。 

[0042] “这 里 ,第 一 直 动 致 动 器 30A 具 有 驱动 马达 (伺服 马达 ) 31、 壳 体 32、 杆 部 件 33、 带 轮 34 
以 及 带 35。 在 壳 体 32 的 内 部 配置 有 滚珠 丝 杠 机 构 (未 图 示 ) 。 另 外 ,构成 滚珠 丝 杠 机 构 的 螺母 
与 杆 部 件 33 连 接 。 而 且 , 第 一 直 动 致 动 器 30A 构 成 为 驱动 马达 31 的 旋转 经 由 带 轮 34 及 带 35 而 
传递 至 滚珠 丝 杠 机构 ,并且 杆 部 件 33 相 对 于 壳 体 32 相 对 地 进行 进退 驱动 。 此 外 ,第 一 直 动 至 
动 器 30A 并 不 限定 于 上 述 结构 ,能 够 使 用 公 知 的 各 种 直 动 致 动 器 。 

[0043] “另外 ,第 一 直 动 致 动 器 30A 的 基 端 部 ( 売 体 32 的 上 端 部 ) 通过 沿 着 左右 方向 延伸 的 
第 三 轴 部 件 53 ,转动 自如 地 与 块 部 件 13 连 接 。 在 第 一 直 动 致 动 器 30A 的 前 端 部 ( 杆 部 件 33 的 
下 端 部 ) 连接 有 关节 部 40。 

[0044] ”关节 部 40 具 有 第 一 连 杆 部 件 1、 第 二 连 杆 部 件 2 以 及 第 三 连 杆 部 件 3。 此 外 , 与 第 二 
直 动 致 动 器 30B 的 前 端 部 连接 的 关节 部 40 和 与 第 一 直 动 致 动 器 30A 的 前 端 部 连接 的 关节 部 
40 相 同 地 构成 ,所 以 省 略 其 详细 的 说 明 。 

[0045] ”第 一 连 杆 部 件 1 的 前 端 部 通过 沿 着 左右 方向 延伸 的 第 五 轴 部 件 55 ,转动 自如 地 与 
框架 部 件 11 的 下 部 连接 .另外 ,第 一 连 杆 部 件 1 的 后 端 部 形成 为 U 字 状 , 以 从 左右 方向 夹 着 杆 
部 件 33 的 方式 配置 .而 且 , 在 第 一 连 杆 部 件 1 的 后 端 部 插 通 有 沿 着 左右 方向 延伸 的 第 四 轴 部 
件 54。 

[0046] ”第 二 连 杆 部 件 2 形成 为 简 状 ,在 上 端 部 和 下 端 部 的 各 个 配置 有 本 实施 方式 1 所 涉及 
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的 球面 接头 60 (参照 图 3 一 图 5) 。 此 外 ,以 下 ,有 时 也 将 由 第 二 连 杆 部 件 2 和 配置 于 该 第 二 连 
杆 部 件 2 的 两 端 部 的 球面 接头 60 构 成 的 机 构 称 为 接头 机 构 41。 另 外 ,接头 机 构 41 (球面 接头 
60) 的 详细 的 说 明 后 述 。 

[0047] ”接头 机 构 41 的 上 端 部 配置 于 形成 为 U 字 状 的 杆 部 件 33 的 后 端 部 的 内 部 空间 。 换 言 
之 , 杆 部 件 33 的 后 端 部 以 从 左右 方向 夹 着 接头 机 构 41 的 上 端 部 的 方式 配置 .另外 ,如 上 所 
述 ,第 一 连 杆 部 件 1 的 后 端 部 以 从 左右 方向 夹 着 杆 部 件 33 的 后 端 部 的 方式 配置 。 

[0048] ”另外 ,在 接头 机 构 41 的 上 端 部 及 杆 部 件 33 的 后 端 部 插 通 有 第 四 轴 部 件 54。 换 言 之 ， 
第 四 轴 部 件 54 以 插 通 第 一 连 杆 部 件 1 的 后 端 部 、 杆 部 件 33 的 后 端 部 以 及 接头 机 构 41 的 上 端 
部 的 方式 配置 。 

[0049] ”接头 机 构 41 的 下 端 部 配置 于 形成 为 U 字 状 的 第 三 连 杆 部 件 3 的 上 端 部 的 内 部 空间 。 
换言之 ,第 三 连 杆 部 件 3 的 上 端 部 以 从 左右 方向 夹 着 接头 机 构 41 的 下 端 部 的 方式 配置 。 另 
外 ,在 接头 机 构 41 的 下 端 部 及 第 三 连 杆 部 件 3 的 上 端 部 插 通 有 第 六 轴 部 件 56。 并 且 , 第 三 连 
杆 部 件 3 的 下 端 部 与 第 二 连 杆 部 件 2 的 第 二 部 件 22 连 接 。 
[0050] ”根据 上 述 结构 ,关节 部 40 通 过 第 一 直 动 致 动 器 30A 及 第 二 直 动 致 动 器 30B 一 起 进行 
伸 长 动作 或 退缩 动作 ,能 够 使 第 二 连 杆 20 相 对 于 第 一 连 杆 10 相 对 地 绕 俯 仰 轴 (第 三 轴 部 件 
52) 摆动 。 另 外 ,关节 部 40 通 过 第 一 直 动 致 动 器 30A 及 第 二 直 动 致 动 器 30B 中 的 一 个 直 动 致 动 
器 进行 伸 长 动作 , 另 一 个 直 动 致 动 器 进行 退缩 动作 ,能够 使 第 二 连 杆 20 相 对 于 第 一 连 杆 10 
相对 地 绕 侧 倾 轴 (第 一 轴 部 件 51) 摆动 。 

[0051] [接头 机 构 的 结构 ] 

[0052] “” 接 下 来 ,参照 图 2 一 图 5, 对 接头 机 构 41 的 结构 进行 说 明 。 

[0053] ”图 3 是 图 2 所 示 的 接头 机 构 的 后 视图 .图 4 是 图 2 所 示 的 接头 机 构 的 侧 视图 .图 5 是 在 
IV-IV 线 处 训 切 图 3 所 示 的 接头 机 构 而 得 到 的 剖 视 图 。 
[0054] ”如 图 3 一 图 5 所 示 ,接头 机 构 41 有 具备 第 二 连 杆 部 件 2 及 球面 接头 60 ,球面 接头 60 通 过 
适当 的 方法 固定 于 第 二 连 杆 部 件 2。 例 如 可 以 在 第 二 连 杆 部 件 2 的 内 周 面 和 后 述 的 球面 接头 
60 的 连接 部 62B 的 外 周 面 刻 有 螺纹 ,球面 接头 60 螺 纹 固 定 于 第 二 连 杆 部 件 2。 另 外 ,例如 球面 
接头 60 也 可 以 通过 焊接 固定 于 第 二 连 杆 部 件 2。 
[0055] ”球面 接头 60 具 有 球 部 件 61、 承 帘 62 以 及 夹 紧 部 件 63。 球 部 件 61 形 成 为 球状 。 另 外 ， 
在 本 实施 方式 1 中 ,在 球 部 件 61 ,关节 构造 体 100 中 的 左右 侧面 被 切除 而 形成 有 平面 。 另 外 ， 
在 球 部 件 61 以 沿 左 右 方向 延伸 的 方式 形成 有 贯通 孔 61A, 在 贯通 孔 61A 插 通 有 第 四 轴 部 件 54 
或 第 六 轴 部 件 56。 

[0056] ” 承 帘 62 具 有 :保持 部 62A, 形 成 有 与 球 部 件 61 球 面 接触 的 内 周 面 ;和 棒状 的 连接 部 
62B, 以 人 保持 部 62A 的 外周 面 延伸 的 方 式 形 成 。 

[0057] “另外 ,在 保持 部 62A 设 置 有 形成 为 狭 缝 状 的 开口 部 6C。 换 言 之 ,保持 部 62A 形 成 为 C 
字 状 (或 U 字 状 ) 。 开 口 部 6C 形 成 于 内 周 面 中 的 作用 有 最 大 载荷 的 部 分 以 外 的 部 分 。 

[0058] ”这 里 ,内 周 面 中 的 作用 有 最 大 载荷 的 部 分 可 以 是 位 于 连接 部 62B 的 延伸 方向 的 部 
分 。 另 外 ,内 周 面 中 的 作用 有 最 大 载荷 的 部 分 也 可 以 是 位 于 第 一 直 动 致 动 器 30A (第 二 直 动 
致 动 器 30B) 的 杆 部 件 33 的 进退 方向 (关节 部 40 中 的 上 下 方向 ) 的 部 分 。 

[0059] “此 外 ,球面 接头 60 也 可 以 以 开口 部 6C 位 于 机 器 人 200 的 外 侧 的 方式 配置 .具体 而 
言 ,在 机 器 人 200 是 人 形 机 器 人 的 情况 下 ,球面 接头 60 可 以 以 开口 部 6C 位 于 前 方 或 后 方 的 方 
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式 配 置 于 机 器 人 200。 另 外 ,在 机 器 人 200 是 人 形 机 器 人 的 情况 下 ,球面 接头 60 也 可 以 以 开口 
部 6C 位 于 左 方 或 右 方 的 方式 配置 于 机 器 人 200。 

[0060] “另外 ,开口 部 6C 也 可 以 以 位 于 相对 于 连接 部 62B 的 延伸 方向 垂直 的 方向 的 方式 , 形 
成 于 保持 部 62A。 
[0061] 并且, 在 保持 部 62A 的 形成 开口 部 6C 的 两 端 部 ,以 向 后 部 延伸 的 方式 设置 有 突起 部 
6A、6B。 突 起 部 6A、6B 以 从 保持 部 62A 的 外 周 面 突 出 的 方式 设置 ,另外 ,在 突起 部 6A、6B, 以 沿 
上 下 方向 延伸 的 方式 ,并 且 以 不 与 保持 部 62A 的 内 周 面 连通 的 方式 ,设置 有 贯通 孔 , 在 该 贯 
通 孔 辿 捕 有 来 緊 部 件 63。 

[0062] “ 夹 紧 部 件 63 能 够 通过 使 突起 部 6A、6B 接 近 ,而 减 小 开口 部 6C 的 空间 体积 。 由 此 ,能 
够 减 小 保持 部 62A 的 内 周 面 的 曲率 半径 。 

[0063] ”另外 , 夹 紧 部 件 63 以 不 与 球 部 件 61 抵 接 的 方式 构成 ,由 此 ,不 限制 球 部 件 61 的 移 
动 。 

[0064] ”在 这 样 构成 的 本 实施 方式 1 所 涉及 的 球面 接头 60 以 及 具备 它 的 机 器 人 的 关节 构造 
体 100 中 , 减 小 开口 部 6C 的 空间 的 夹 紧 部 件 63 配 置 于 保持 部 62A 的 突起 部 6A、6B。 

[0065] ”由 此 ,即使 保持 部 62A 的 内 周 面 磨损 或 填充 在 承 寅 62 内 的 润滑 脂 耗 尽 ,而 球面 接头 
产生 松动 ,也 能 够 通过 夹 紧 部 件 63 而 减 小 保持 部 62A 的 内 周 面 的 曲率 半径 ,从 而 消除 松动 。 
另外 ,在 产生 松动 前 ,能 够 通过 夹 紧 部 件 63 而 减 小 保持 部 62A 的 内 周 面 的 曲率 半径 ,从 而 抑 
制 松动 的 产生 。 

[0066] ”另外 ,在 本 实施 方式 1 所 涉及 的 球面 接头 60 以 及 具备 它 的 机 器 人 的 关节 构造 体 100 
中 ,来 紧 部 件 63 以 不 与 球 部 件 61 抵 接 的 方式 构成 ,由 此 ,不 限制 球 部 件 61 的 移动 。 

[0067] 并且 ,在 本 实施 方式 1 所 涉及 的 球面 接头 60 以 及 具备 它 的 机 器 人 的 关节 构造 体 100 
中 ,开口 部 6C 以 位 于 机 器 人 200 的 外 侧 的 方式 配置 。 

[0068] ”由 此 ,能 够 抑制 突起 部 6A、6B 干 涉 机 器 人 200 的 动作 的 情况 。 另 外 ,能 够 容易 地 接近 
夹 紧 部 件 63, 因 此 能 够 容易 地 执行 机 器 人 200 (球面 接头 60) 的 维护 作业 。 

[0069] (实施 方式 2) 

[0070] ”在 实施 方式 1 所 涉及 的 球面 接头 中 ,本 实施 方式 2 所 涉及 的 球面 接头 的 承 帘 被 分 割 
为 2 个 以 上 , 夹 紧 部 件 以 将 被 分 制 了 的 承 帘 连结 的 方式 构成 。 

[0071] ”以 下 ,参照 图 5, 对 本 实施 方式 2 所 涉及 的 球面 接头 的 一 个 例子 进行 说 明 。 

[0072] ”图 6 是 表示 具有 本 实施 方式 2 所 涉及 的 球面 接头 的 接头 机 构 的 概略 结构 的 剖 视 图 。 
[0073] “如 图 6 所 示 ,本 实施 方式 2 所 涉及 的 球面 接头 60 和 实施 方式 1 所 涉及 的 球面 接头 60 
基本 结构 相同 ,但 承 窝 62 被 分 割 为 2 个 以 上 (这 里 为 2 个 ) 这 一 点 不 同 。 具 体 而 言 , 承 窝 62 的 保 
持 部 62A 被 上 下地 分 割 。 

[0074] “另外 ,在 本 实施 方式 2 所 涉及 的 球面 接头 60 中 ,在 保持 部 62A 的 前 部 ,也 以 向 前 方 突 
出 的 方式 设置 有 突起 部 6A、6B ,在 该 突起 部 6A、6B 之 间 设 置 有 开口 部 6C。 并 且 , 在 前 方 的 突起 
部 6A、6B 也 配置 有 夹 紧 部 件 63。 

[0075] ”此 外 ,在 本 实施 方式 2 中 , 昌 采 用 了 在 保持 部 62A 的 前 部 与 后 部 双方 设置 开口 部 6C 
的 方式 ,但 也 可 以 采用 仅 在 任 一 方 设置 开口 部 6C 的 方式 。 

[0076] ”即使 是 这 样 构成 的 本 实施 方式 2 所 涉及 的 球面 接头 60, 也 可 以 起 到 与 实施 方式 1 所 
涉及 的 球面 接头 60 相 同 的 作用 效果 。 
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[0077] ”根据 上 述说 明 ,对 于 本 领域 技术 人 员 而 言 , 可 清楚 知道 本 发 明 的 较 多 的 改进 或 其 
他 实施 方式 .因此 ,上 述说 明 仅 作为 例 示 而 进行 解释 ,将 执行 本 发 明 的 最 佳 方式 以 向 本 领域 
技术 人 员 提 示 的 目的 而 提供 。 能 够 以 不 脱离 本 发 明 的 方式 ,实质 上 变更 其 构造 以 及 /或 者 功 
能 的 详 请 。 

[0078] “工业 上 的 可 利用 性 

[0079] ”本 发 明 的 球面 接头 以 及 有 具备 它 的 机 器 人 的 关节 构造 体能 够 消除 松动 ,或 者 抑制 松 
动 的 产生 ,所 以 有 用 。 

[0080] ” 附 图 标记 说 明 

[0081] 1... 第 一 连 杆 部 件 ;2.. .第 二 连 杆 部 件 ;3.. .第 三 连 杆 部 件 ;6A.. .突起 部 ;6B... 
突起 部 ;6C.. .开口 部 ;10.. .第 一 连 杆 ;11.. .框架 部 件 ;12.. .安装 部 件 ;13.. . 块 部 件 ; 
20.. .第 二 连 杆 ;21.. .第 一 部 件 ;22.. .第 二 部 件 ;23A.. . 凸 缘 部 ;23B.. .出 缘 部 ;30A... 第 
一 直 动 致 动 器 ;30B.. .第 二 直 动 致 动 器 ;31.. .驱动 马达 ;32.. . 壳 体 ;33.. . 杆 部 件 ;34... 带 
轮 ;35... 带 ;40.. .关节 部 ;41.. .接头 机 构 ;50.. . 块 部 件 ;51.. .第 一 轴 部 件 ;52.. .第 二 轴 
部 件 ;53.. .第 三 轴 部 件 ;54.. .第 四 轴 部 件 ;55.. .第 五 轴 部 件 ;56.. .第 六 轴 部 件 ;60.. . 球 
面 接头 ;61.. . 球 部 件 ;61A.. .贯通 孔 ;62... 承 帘 ;62A.. .保持 部 ;63.. .来 紧 部 件 ;100... 关 
节 构 造 体 ;110.. .控制 装置 ;200.. .机 器 人 ;201.. . 肠 体 ;202... 头 ;203... 辟 ;204... 腿 ; 
208... 腰 
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